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Angers est le chef-lieu du département du Maine-et-Loire.
Elle est située selon les coordonnées(382051m, 2278810m) sur le repére Lambert Il étendu
et (432284m, 6714079m) sur le Lambert-93.
Elle s'étend sur une superficie de 4270 héctares et supporte 157.000 habitants.
Son code postale est 49007.
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(Expre)

TOPO EXPR =(Classe: objet;; Classe: objet,; Relation; Specification; Exception )

objet;
objets,

objet;  objet,



fx;y; z::g

EXPR1=(TRONCON ROUTE: x; TRONCON ROUTE: vy;

croiser; Interdit; )

fx;y;z:g

EXPR2=(TRONCON ROUTE: x; BATIMENT : y; croiser; Interdit; )

EXPR3=(TRONCON ROUTE: 2268 ENC PUB: 9814

border; Obligatoire; )






C=(ID¢ C¢ Si P Expre)

Expr. = (Classe: os;Classe: os ;Relation;Specification .;Except):

Except.

C
C, Except;
Cy

Exprci = (Classe: os; Classe: 0os; Relation.1; Specification.1; )

Cs



(osc = 0s5) _ (05 = 05) _ (05 = 0s) _ (0§ = 03)

Cy

(ID¢: Cyq; C.: topologique; S: relative; P, : intraclasse; Expr.: Expr;)

Expr Cy

Expr, = ( TRoute: x;TRoute : y;traverse;interdit ;Except,)



Classe TRoute Os;
Classe TRoute Os,
Relation

Specification
Exception  Excepty

Exceptl = (CS]_]_ A Cslz) _ (CSzl A CSZZ);

Excepty
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CS, TRoute Os;

CS,, TRoute Os;
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EXpr Cs
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Relation
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Exception
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id importance id1 importance Max
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EXpr3 Cs
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op co?2

(OS]



JajouuL
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TransOrd

TransOrd
Reussite MajCascade(Op.;Oc;e;BC)
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Z'(0) f Og
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Z'c ZP(0;e)
Z5
Rel RelationT opologiqugO;0;)
RelationT opologique

Rel 6 Null _
Z'(0) Z "(O)[f Og
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Os
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Z%,0) f Og
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Rel RelationSemantique(O;0;)
RelationSemantique
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BCR fg
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Porte(C;;04;0,)
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V erifierContraintesP T (Op;0;Z".(0);BC) : Resultat;Contrainte

Op= Crea
EnsRel fg
Contrainte fg
Resultat V rai
Oj Zitc(o)
EnsRel EnsRel [ RelationT opologiqugO;0;)

BCR fg
o Z'
BCR BCR[ ReductionBaseContraintes(BC ;0;0; ;%opologiqué):BCR

CP BCR
CP:Exp:Rel 62EnsRel
CP EnsRel
Resultat Conflit (CP)
Contrainte Contrainte [f CPg

Op= Supp
O Z'(0) f Og
BCR ReductionBaseContraintes(BC ;0;0; ;%opologiqué):BCR
Rel RelationT opologiqugO;0;)
CP BCR
Rel CP
Resultat Conflit (CP)
Contrainte Contrainte [f CPg




V erifierContrainteNT (Op;0;Z".(0);BC) : Resultat; Contrainte

fg
Op= Crea
Oj z" c(o)
BCR ReductionBaseContraintes(BC ;0;0; ;%opologiquéBC)
Rel RelationT opologiqu¢O;0;)
CN BCR
Rel = C:Exp:Rel  C:Exp:Specif = interdite
Rel CN
Resultat Conflit (CN)
Contrainte Contrainte [f CNg
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MAJDirecte (Op;0;Z.(0);Z's.(0)) : ReussiteContrainte

Reussite Faux
Contrainte fg

Contrainte Contrainte [ _
V erifierContrainteNT (Op;0;Z".(0);BC):Contrainte
Contrainte Contrainte [

V erifierContraintesP T (Op;0;Z".(0);BC):Contrainte
Contrainte Contrainte [
V erifierContrainteNS (Op;0;Zs.(0);BC):Contrainte
Contrainte Contrainte [
V erifierContraintesP S (Op;0;Zs.(0);BC):Contrainte
Contrainte = fg
Reussite Vrai
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Op2(R)?
Op(O) ~ Op2(R)
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Op, Opl, Op2 : opérations de mise a jour
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RT
RT @)
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p p° Op(p) RT (p;)
O = (p:ATT)
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ATT
0°%= (p®ATTY @)
RT2RT o 0o°
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p
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| Op(pc)
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Tr2
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Trg
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R1
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MajCascade(Op.;O.;e;BC) : ResultReussite

VAR ZoneT ravail(Oc;e)
ZoneT ravall
Oc
Z"(O) ZonelnfluenceT (O¢;Z'):Z " (O,)
Z's(O) ZonelnfluenceS (O Z'c):Z"(Oc)
Reussite MAJDirecte (Op;;O¢;Z(0c);Z " (O.)):Reussite
Result f O.g

Oi Zitc(oc)
Rel RelationT opologiquéO;O;)
tabu f O¢0Oig
Reussite PropagerT(Op.,O.;0;Rel;tabu;ResultZ ')

O Z5,(0.)
Rel RelationSemantique(O¢;0;)
tabu f O¢Oig
Reussite P ropager§Op.;O.;O;Rel;tabu;ResultZ )




O
Oc
Oc (0] 03 e

Result(Og; op.; €) = fO 2 Z j(90p2 OpDc) » (op(O) 6 O)g
Result

Oc

Zy = fAB;C,D;E;F,Og
Zy = fO;B;CiE;F;Ag
zg = fO,A,CDEBg
z¢{ = fO;AB;F;,Cg

zg = fO;BE;Dg

Z = fOBAEQ

z = fO;ACiFg

R(Gi;O;)
o O

0S 0S
R = fR(O;A);R(O;B);R(O;C);R(O;D);R(A0);R(AF );

R(A;C);R(B;D);R(B;0);R(B;E);R(C;0);R(D;0);
R(D;B);R(E;B);R(F;A)g



te= fAB;C:DE;F;,O¢

Z

Z"¢(Oc)

Z"¢(Oc)

fA;B;C.Dg

Z"(Oc)

Z(0)



Ref
Ref = fO;AB;C.DE;F g

fAB;C,D;E;F g
ZitC(OC)
fAB;C;Dg
@)

Voisin sans relation

Voisin avec relation

7L Opération

PropagerT(Op;;0:;0,;Rel;tabu;Result;Z )



PropagerJOp;;0;;0,;Rel;tabu;Result;Zt,)

o Rel
Op:
O
tabu
0O, tabu
O A
X X1
X Xi
Xis1
R ef
Al C C



PropagerT(Op;;0:;0,;Rel;tabu;ResultZt.) : Reussite

Op; = ldentite O, = Null Rel = Null

0O, 6 Null
tabu tabu f O,g
tabu tabu f O.g

Reussite V rai

op2 V isiterT ablelnfluenceT (Op;;01;0;;Rel)
Z"(0y) ZonelnfluenceT (0,;Z%c):Z " (0y)
Z5.(0,) ZonelnfluenceS (0,;Z%):Zs(0,)
MAJDirecte (Op,;0;Z " (0,);Z.(0,);BC):Reussite
Result Result[f O,g
Reussite Vrai
03 Z I 0(02)
O3 62abu

Rel, Relation(O,;03)
Reussite PropagerT(Op,;0,;03;Rely;
tabu[f Osg;Result;Zt)

Reussite F aux

Reussite




Propager§Op;;0;;0,;Rel;tabu;ResultZ ) : Reussite

Op; = ldentite O, = Null Rel = Null

O, 6 Null
tabu tabu f O,g
tabu tabu f O.9

Reussite Vrai

Op2 V isiterT ablelnfluenceS (Op;;01;0,;Rel):op
fonct VisiterT ableInfluenceS (Op;;01;0,;Rel):fonct
fonct = Vrai
MajFonct ()

Z"(0y) ZonelnfluenceT (0,;Z%c):Z"(Oy)
Z'5.(0,) ZonelnfluenceS (0,;Z):Zs(0,)
MAJDirecte (Op,;0,;Z " (0,);:Z.(0,);BC):Reussite
Result Result[f O,g
Reussite Vrai
03 Z iSC(OZ)
O3 62abu

Rel, Relation(O,;03)
Reussite Propager§Op,;0,;03;Rely;
tabu[f Osg;Result;Zt)
Op, =°Cre® Op, =°Sup’
Reussite PropagerT(Op,;0,;03;Rely;
tabu[f Osg;Result;Zt,)

Reussite F aux

Reussite




Voisin avec relation

,,,,, Voisin sans relation

% Opération

Op2

Result
O

tabu

Opl



—Voisin avec relation

Voisin sans relation

B/ ‘F / Opération

C1i

Al A

Voisin avec relation

,,,,, Voisin sans relation

B/ ‘F c1 / Opération

fO1,A1,B2,C1,D2E2F 1g



F

4

F1

[@
=

B1

Al C1 D

11

E Al

E Al Bl El1 D2

Voisin avec relation

Voisin sans relation

+ Opération
















Result

(o]0 O.

op:

Z S
O. (o] o8

Z%5=27"'; tel que :
e = Minfe2 R" j8f 2R ";f e; Result{(Oop;e) = Result(Oc;op:f)g

O. (o] o8
B
Z25=7"%
O. (o] o8
Result(O.;op.;e )
90,28 0, 62 Z
Oc (o] B

f = d(O¢;0,) O, 2 Result(Oc;op;f) 0,62 72

f>e O, 62Result(Oc;op;e ) Result(Oc;op.;f ) 6 Result(O;op.;e )



Dilatation (Op.;Oc;e;pas) : r;Reussite

r

e stable faux

Result, MajCascade(Op.;O.;e):Result
Reussite  MajCascade(Op;O.;e):Reussite

r

non stable Reussite
r r+pas
Reussite  MajCascade(Op;;Oc;r):Reussite
Result MajCascade(Op;;Oc;r):Result
stable (Result = Resulty)
Resulty Result

r pas




p2R"

ND p ND

O p2R*

Zone de travail initiale

/

(Ai)i=0::n
Ac=A A,=B






Ak+1

Eo

A

(Oi;0p)o i n
























« Clients Web (Browser, applets)

*Web Services (WSDL, UDDI)
« Ex.: Objecteering,

Perceptory, MADS, &(_/
etc ... « Ex.: Forte for Java Ex. : ArcView, Maplnfo, I
(+ plugin SOAP, WSDL) PCIl geomatics ...

Ex. : ArcIMS

Réseau

Mapping (EJB
vs. CASTOR)

Ex. : FME,
chargeur
Shape Oracle

« Documentation (Javadoc)

« CVS(Concurrent Versioning):
1

+ SOAP (W3C) !













Application 1 'J— —‘ Application k }——

_}--=7 Evolutions>~~1{-_
L--- %" N Sew

EVOLA

Adaptateur 1 j Adaptateur k

l volutions adaptées Evolutions adaptées

Ordonnanceur

Evolutions adaptées

‘ e
ordonnées
Informations Journal
- REN
Module d'Intégration

-
@ " Données

Réorganisation de la BDG (Partie Il, Chapitre 2)

Formalisation des informations de mise a jour (Partie Il, Chapitre 4)

Formalisation des contraintes (Partie Il, Chapitre 3)

Dynamique du systeme (Partie 111)

Architecture et implantation (Partie 1V)

OEOOG






































































Evaluation

Comparaison

>'

BDTopo94|
Modifiée

Intégration

[

BDTopo

BDTopo

1994

>

Formalisation

Extraction
des M.a.j

Appariement

1996

——mProcessus d'integration










nombre decisions correctes

recision = —
P nombres decisions effectuees
Simil
B1 B>
B: B
Simil (B1:B,) = . nombrgs objets apparlgs .
nombre objets apparies+ nombre objets nonapparies
Bi1
B>
B1 B>

B, B,






Ccre(1481)
f 1508y Mgeom(1235)
Ccre(1494)
Ccre(1521)
Ccre(1493)
Ccre(1519)
Ccre(1513)
Ccre(1517)
Ccre(1523)
Ccre(1504)
Ccre(1522)
Ccre(1499)
Ccre(1497)
Ccre(1503)
Csup(11228)
Ccre(1486)
Ccre(1491)
Ccre(1482)
f1507% Mgeom(11224)
f 1508 Mgeom(11235)
152615141527 Agg(1123911240)
f 1493 Mgeom(11242)
15121506 Scis(11227)
152015181515 AgQ(11234112311124311225)

- 37
= —==0:94
precision 39 0:948



. 2
Simil (By; Bjy) = %:0:962

B.




- 18
= —=0:72
precision %




























































